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Simulacdo de movimento

Sera criada uma simulacdo de movimento de rotag¢do das roldanas e de translagédo do bloco.

Passo 1

30

a0

Reproduza o desenho abaixo com as seguintes medidas.
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Passo 2

Criar uma variavel para controlar a simulagdo de movimento, no menu VariaveleCriar. Definir uma
variavel para o movimento, (ex: move), com o valor da expressdo 0 (zero).
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Ap0s a criagdo de uma variavel, verificamos que os icones ¥4 ¥C | que seria Variaveis Alfa-
numéricas e Variaveis Cronologicas, ficardo ativas, que se pode configurar toda as variaveis criada,

desde cancelar, modificar o nome ou modificar o valor da expressao.
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Passo 3

Selecionar a geometria de movimento. Como temos dois tipos de movimento, translagdo e rotacao,
sera necessario selecionar um de cada vez. O primeiro objeto sera o retangulo. Selecionar o retangulo
com Macro Dentro: Geometria, isto ¢, abrir uma janela de sele¢do, ou identifique cada linha do
retangulo individualmente.

Apos a selecdo, clicar o botdo direito do mouse e indicar a op¢do Transladar ou indicar diretamente
sobre o icone Transladar

TO |
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B UniCAD=Pro=2D - C:\UNICADAUNICAD TUTORIAISATUTORIAL MOVIMENTOASIMULACAD 01.UNI - [0.GRUPD 0]

Arquive  Editar  Constuir  Modificar Operar Cota Grupo “Waridvel Pega Utilitaro

H 2Dl 0-+H T |me @B & < o w wAleE | wTen 7 & & |
-97.4090
é | 195915
e Q4 Q
LS . Q @
L
}}(R Separar @ +Q’
[Eareordan —
)Z(R [Ehiarifian Q. ‘
chl Atributa
A i G 2]
:DD‘ Alibute hafl dupla =2
oy ST |
Equidistar =i
'ER auidistarte % =
o [t Lita
<rr |Transladar| CD D
ok Spaganateinteserean =
«|w T
AER Apagar
LCopiar
m) Eer
a7 Mover Si,
[ninin} -EEH 2
DDR Hotacionar k @
Dggck Espelhar
Escalonar | D E
=ES bl translagio
L
=) Mult ratacio D:l E
— H H
Hl
3
e
\\‘IIIIIIII\IIIIIIIII\‘\‘III
1/
\‘\‘Illlllll\lllllllll\‘\‘lll
s
[ T T T T T T T T T T T T 7
1

7*"-‘—| cc=vnvcvﬁ€|l

Tutorial de simulagdo de movimento new 3



® E-Mail: unicad@unicad.com.br ~ Site: www.unicad.com.br
n l Distribuidor exclusivo no Brasil: UniOpen Software-E-Mail: uniopen@unicad.com.br

Devera se indicado os parametros de deslocamento em X e Y. Note, que o nosso retdngulo ira
somente subir e descer (deslocamento vertical), portanto o deslocamento em X (horizontal) sera 0
(zero) e em Y a variavel que controlard o deslocamento vertical. A varidvel move, criada no passo 2,
sera utilizada para esse controle.
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Passo 4

Criar e salvar os parametros de simulacdo. Para isso vamos ativar o comando VariaveleSimular
movimento*Salvar parametro de simulacio.
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Sera mostrada uma caixa de didlogo com as diversas opgdes para o controle e visualizagdo do
movimento. A variavel de controle da simulagdo ¢ move.

SIMMOY : Parametros de simulagdo de movimento E

—Yarnavel de controle da simulagao

Warigvel: Imove

Walor inicial: ID

Walor final: I'I A0
|2

Ineremerita;

¥ Fegeneragio |

Tempo em milizegundos: ID

[ Processar parametizacio

¥ Loop automético

I~ Mostrar lista de variéveis
I™ | Mestan mensagens do wsarnic

™ Pausza apés cada ciclo

o]

Cancelar |

- O Valor final definido é 150, pois o valor
maximo de curso é 190, portanto devemos
indicar um valor inferior para se evitar colisdo.

- O parametro Incremento define o ciclo do
movimento. No nosso caso indicamos o valor 2.

-A opcao Regeneracio indica que a area grafica
sera restaurada apo6s cada ciclo. Podemos
também indicar o tempo em milisegundos de
regeneracdo da tela.

A opgdo Loop e Reverso Automatico indicam que a apos atingido o valor maximo de 150 o
movimento deve ser continuado em modo reverso.
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Passo 5

Para visualizar a simulagcdo de movimento salva entre no comando Variavel*Reprocessar simulagao
armazenadasVisualizar ultima simulacio (a caixa de Pardmetros da simulag¢do de movimento,
configurada no passo anterior, serd mostrada) em seguida clique no icone OK.
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Note que a reta vertical da roldana até o retdngulo ndo acompanha o movimento, no passo a seguir
modificaremos a construcao dessa reta para que a mesma simule o movimento.

Abortar o Movimento

Para que a simulacdo seja abortada utilize a tecla Esc.
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Passo 6

Para que a linha acompanhe o retdngulo devemos apaga-la e construir uma nova com o ponto inicial
no ponto infoequadrante da ultima circunferéncia roldana, e o segundo ponto serd o ponto
infoeSetPar*Médio do retangulo.

As fungdes de Informagdo geométrica Info SetPAR sdo utilizadas para se definir pontos paramétricos
associados a uma ou duas linhas. Esses tipos de fun¢des sdo imprescindiveis na construcdo de
geometrias paramétricas.
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Passo 7

Repetir o movimento

Reposicione o comando de simulagdo para o final da Lista de Comandos através do comando
Variavel*Reprocessar simula¢cio armazenada*Reposicionar para o final e visualizar.

Arquiva  Editar  Constuir Modificar  Operar Cota Grupo | Yariavel Pega  Utiitario
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Passo 8

Criar o movimento de rotacdo nas roldanas, selecionando uma das roldanas com Macro Dentro:
Geometria como explicado no passo 3

Ap6s a selegdo, clicar o botdo direito do mouse e indicar a op¢do Rotacionar ou indicar diretamente

sobre icone de Rotacionar

AN
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Como centro de rotagdo, indique com o info:centro da circunferéncia e o dngulo de Rotacéo a variavel
move criada no passo 2.

[ CENTRO : Calcular centro de circulo (INFO)
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Passo 9

Repetir o mesmo processo do passo 8 para a outra roldana.
-Selegdo via macro ou sele¢ao individual de cada linha.
-Indicar a operagao de rotagdo.

-Rotacionar segundo ponto: info: centro

-Angulo de rotacdo: variavel move
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Passo 10

Reposicionar o movimento para o final da Lista de Comando, como mostrado no passo 7.
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Devera ocorrer os seguintes movimentos:
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